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Automatizace navésovacich a svéSovacich procesi Otazky

= Je technicky mozZné automatizovat proces navésSovani a svésSovani lakovanych vyrobku?
= Jaké pfinosy by tento typ automatizace prinesl jejimu provozovateli?

= Jsou dostupné reference tohoto typu automatizace v CR, v Evropég, v celém svété?

= Jestlize uz to nékdo provozuje, funguje to spolehlive?

= Existuje poptavka po tomto typu automatizace?
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Navésovani dili na dopravnik

Pocet
Zavésny prvek zavésovanych/svésovanych
e manipulace s hackem " .y / ¥
dild v jednom cyklu
Hacek na dopravniku Ano/Ne 1
Hacek na dopravniku Ano/Ne 1+

Automaticka

Zavésovani za
pohybu

Reference

S

SKYLIMIT
AUTOMATION



Navésovani dili na ram

Pocet
Zaveésny prvek : w zavésovanych/svésovanych
manipulace s hackem e
dilG v jednom cyklu
Hacéek na ramu Ano/Ne 1
Haéek na ramu Ano/Ne 1+

Automaticka

Zavésovani za
pohybu

Ne
Ne

Reference
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Navésovani dili na raminko Reference

L, Pocet .
. Automaticka . ) . ) Zavésovani za
Zavésny prvek . » zavésovanych/svésovanych
manipulace s hackem o pohybu
dilt v jednom cyklu
Hacek na raminku Ano/Ne 1 Ne
Hacek na raminku Ano/Ne 1+ Ne
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Navésovani dilil na stromecek Reference

Pocet
. Automaticka o ) o . Zavésovani za
Zaveésny prvek : » zavésovanych/svésovanych
manipulace s hackem e pohybu
dilG v jednom cyklu
Hacek na stromecku Ano/Ne 1 Ne
Hacek na stromecku Ano/Ne 1+ Ne |
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Prevésovani ramu + AMR/AGV Reference
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Testovaci a Skolici robotické pracovisté Pozadi

= Uroven automatizace manipulaénich procest na pracovistich lakoven v Ceské a Slovenské republice je velmi nizka. Vidime
prilezitost pro uplatnéni nasich feSeni automatizace v tomto segmentu.

= Chceme se pokusit navrhnout komplexni flexibilni systém automatizace manipulaénich procesu pracovist lakoven, ktery
bychom postupné rozsifovali tak, aby pokryl pozadavky zakazniku v co nejSirSi mife. Chceme navazat na nas koncept
automatizace vyvinuty pro zakaznika Surfin Technology - AR Shelving a doplnit jej dalSimi koncepty automatizace
strukturovanych dle ur&itych skupin vyrobkd. Chceme se inspirovat koncepty automatizace, které jsme ziskali v ramci
celosvétove reSerse tohoto typu automatizace.

= Abychom eliminovali po¢ate¢ni neduvéru potencialnich zakaznikd, chceme vybudovat testovaci pracovisté, které umozni
zakaznikim redlné otestovani automatizace téchto procest na jejich vyrobcich jesté pfed realizaci investice.

» Dohoda z 16.5.2025 o zalozeni Joint Venture: SLA & Surfin Technology
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Testovaci a Skolici robotické pracovisté Vizualizace

Zakladni konfigurace
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Testovaci a Skolici robotické pracovisté Vizualizace

Zakladni konfigurace
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Testovaci a Skolici robotické pracovisté
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Testovaci a Skolici robotické pracovisté Schéma

Zakladni konfigurace

Navésovani dilt
na ram,
raminko,
stromecéek

Navésovani dila
na dopravnik

Dopravnik

Navésovani
ramu, raminek,
stromecku na
dopravnik

c SKYLIMIT
) AUTOMATION



Testovaci a Skolici robotické pracovisté Schéma

RozSireni

Automatické

Automaticka vicenasobné
seSivacka navésovani dilu

na stromecek

Roboticka
paletizace/
depaletizace

Automatizace
maskovacich/
demaskovacich
procesu

Laserové
c¢istéeni hacku
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Simulace
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Testovaci a Skolici robotické pracovisté Simulace
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Testovaci a Skolici robotické pracovisté Simulace

Stromecdek
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DalsSi kroky

= Predstaveni potencialnim zakaznikim na Konferenci Surfin Technology 2025, 21.5. — 22.5. 2025

= Realizace
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Reference SkyLimit Automation

Automatizace ve vyrobé vzduchotechnickych prvku 2015 — 2022 - 2028
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NasSe mise

Pomahat ¢eskym vyrobnim firmam automatizovat jejich vyrobni procesy.

Analyzovat ve firmach stavajici vyrobni procesy a navrhovat optimalni koncepty jejich automatizace v rozsahu od jednoho stroje
az po celou tovarnu.

Zaijistit a dohlédnout na bezproblémovou realizaci navrzenych automatickych strojd, linek, ..
od faze ,Specifikace” do faze ,Predani®.

Byt spojovacim mlstkem mezi Provozovatelem a Dodavatelem.

Pfedat naSe zkuSenosti provozovatele (zakaznika) a dodavatele z projektu
Automatizace celého vyrobniho zavodu s 700+ zaméstnanci.
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NasSe sluzby

» Analyzy automatizovatelnosti vyrobnich a internich logistickych procesu

= Navrhy konceptl automatickych stroj, linek, pracovist, tovaren

= 3D vizualizace a simulace navrzenych konceptl automatickych stroju, linek, pracovist, tovaren

= Kompletni realizace navrzenych automatickych stroju, linek a pracovist’ v ramci skupiny SkyLimit
* Procesni simulace

= Optimalizace stavajicich vyrobnich procesu

= Vyzkum a vyvoj v oblasti vyrobnich technologii a jejich realné nasazeni pfi inovaci vyrobnich procesu

= Podpora pfi nabéhu vyroby automatickych pracovist

= Mentoring ¢lend technickych oddélenich vyrobnich tovaren
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Dékujeme za pozornost

Radek Gebhart

Email: radek.gebhart@skylimitautomation.cz
Tel.: +420 602 430 561
www.skylimitautomation.cz
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