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Je vždy potřeba “programátor“ ?



ROBOTICKÁ TRAJEKTORIE

TVORBA TRAJEKTORIE JE KOMPLEXNÍ PROCES

DŮLEŽITÉ FAKTORY:

MECHANICKÁ OMEZENÍ

DYNAMIKA POHYBU

TYP VÝROBKU

TYP PRACOVIŠTĚ

VARIABILITA PRODUKCE

KVALITA LAKOVÁNÍ

PŘIZPŮSOBENÍ A MOŽNOST RYCHLÉ REAKCE



ESCO PAINT APP

APLIKACE PRO ROBOTY ABB SE SYSTÉMEM OMNICORE

PLNÁ INTEGRACE DO SYSTÉMU ROBOTA

2 REŽIMY SAMOUČENÍ (SELFTEACHING) ROBOTICKÝCH TRAJEKTORIÍ

KOMPLETNÍ OVLÁDÁNÍ ROBOTA I APLIKAČNÍ TECHNIKY

INTEGRACE 3D KAMEROVÉHO SYSTÉMU

MOŽNOST PŘIZPŮSOBENÍ APLIKACE DLE KONKRÉTNÍCH POŽADAVKŮ











PROGRAMOVÁNÍ POMOCÍ FLEXPENDANTU

+ NENÍ TŘEBA EXTERNÍ SOFTWARE

+ RYCHLÁ EDITACE JIŽ VYTVOŘENÉ TRAJEKTORIE

- ODSTÁVKA VÝROBY

- DELŠÍ ČAS POTŘEBNÝ NA VYTVOŘENÍ ROBOTICKÉHO PROGRAMU

- NUTNÉ ZÁKLADNÍ ZNALOSTI PROGRAMOVÁNÍ ROBOTŮ



OFFLINE SOFTWARE ABB ROBOTSTUDIO

+ REÁLNÉ 3D PROSTŘEDÍ

+ NENÍ NUTNÁ ODSTÁVKA VÝROBY

+ OVĚŘENÍ A DETEKCE KOLIZÍ

- NUTNÉ ŠIRŠÍ ZNALOSTI PROGRAMOVÁNÍ ROBOTŮ

- NUTNOST 3D MODELŮ VÝROBKŮ

+ REAL-TIME SYNCHRONIZACE





VIRTUÁLNÍ REALITA

+ NATIVNÍ PODPORA ABB ROBOTSTUDIO

+ VIRTUÁLNÍ FUNKCE NAVÁDĚNÍ ROBOTA

- NUTNOST 3D MODELŮ VÝROBKŮ

+ EFEKTIVNÍ A INTUITIVNÍ PROGRAMOVÁNÍ





PARAMETRICKÉ PROGRAMY

+ VHODNÉ PRO TVAROVĚ PODOBNÉ VÝROBKY

+ USNADŇUJÍ NASAZENÍ ROBOTICKÉHO ŘEŠENÍ

- NUTNÁ PŘESNÁ DETEKCE ROZMĚRŮ VÝROBKU

- OMEZENÍ PRO TVAROVĚ KOMPLIKOVANÉ DÍLY

+ VYSOKÁ VARIABILITA



3D KAMEROVÝ SYSTÉM

+ AUTOMATICKÁ KOREKCE NA ZÁKLADĚ AKTUÁLNÍ POZICE DÍLU

+ SNÍŽENÍ NESTANDARTNÍ VÝROBY

- NUTNOST 3D MODELŮ VÝROBKŮ

- VYŠŠÍ NÁKLADY NA POUŽITÝ HARDWARE

+ VYSOKÁ PŘESNOST

+ KONTROLA SPRÁVNÉHO ZAVĚŠENÍ



ABB WIZARD EASY PROGRAMMING

+ JEDNODUCHÁ APLIKACE

+ RYCHLÉ NASAZENÍ 

- NUTNÁ ODSTÁVKA PRODUKCE

+ ROZHRANÍ TYPU DRAG & DROP

+ KNIHOVNY PRO SPECIFICKÉ APLIKACE



ŘEŠENÍ ROBOTWIN

+ UČENÍ TRAJEKTORIE ROBOTA NA ZÁKLADĚ POHYBŮ OPERÁTORA

+ ZKRÁCENÍ ČASU PROGRAMOVÁNÍ

- POTŘEBA KVALITNÍHO SNÍMÁNÍ POHYBU

+ NÍZKÉ NÁROKY NA KVALIFIKACI OPERÁTORA

- OMEZENÁ PŘESNOST PRO SLOŽITÉ DÍLY





DOPORUČENÍ PRO VÝBĚR METODY

ANALÝZA POTŘEB

NÁKLADY VS. PŘÍNOSY

ŠKOLENÍ A PODPORA

INTEGRACE



SHRNUTÍ

VÝBĚR VHODNÉ METODY PROGRAMOVÁNÍ ROBOTŮ JE KLÍČOVÝ 
PRO EFEKTIVITU A KVALITU LAKOVACÍHO PROCESU

KOMBINACE RŮZNÝCH METOD MŮŽE NABÍDNOUT OPTIMÁLNÍ 
ŘEŠENÍ PŘIZPŮSOBENÉ SPECIFICKÝM POTŘEBÁM

SURFIN TECHNOLOGY JE PŘIPRAVENA POSKYTNOUT ODBORNÉ 
PORADENSTVÍ A IMPLEMENTACI NEJVHODNĚJŠÍCH ŘEŠENÍ PRO VAŠI 
LAKOVNU
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