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ABB puisobi v Ceské republice

od roku 1992
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>3 800
zaméstnancu

Q

6 lokalit (Praha,
Brno, Ostrava,
Plzen, Most,
Jablonec
nad Nisou)

4 vyrobni jednotky
(Brno 2x, Ostrava,
Jablonec nad Nisou)

A

1 centrum
Globalni centrum pro
robotiku

(Ostrava)

B

5 vyvojovych
center (Ostrava,
Brno, Plzen)

1 operacni
centrum EUOPC
ve 2 lokalitach
(Ostrava, Plzen)
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Aktivity ABB v Ceské republice

Most

* InZenyrska jednotka procesni
automatizace
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Plzen

*  Operacni centrum Evropa (EUOPC)
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Jablonec nad Nisou

* Vyrobni zavod domovniho
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Praha

Sidlo spole¢nosti
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Ostrava + Mosnhov

* Operacni centrum Evropa (EUOPC)
* Globalni centrum repase robotl

* Globalni centrum inZenyringové podpory a
industrializace robotizovanych feseni

* Vyrobni a vyvojové centrum pro robotiku

* Aplikaéni centrum svafovania déleni materialu
e Jednotka Engineering Delivery Platform (EDP)
¢ InZenyrska jednotka procesni automatizace

® & & 0 0 0 0 0 0 00 00
® & & & & & 0 0 6 0 0 s
® 0 o @ 0 0 0 0 0 0 00
® o o ® 0 0 0 00
® ® & 0 0 0 0 0
® o o @ 00
L ]

Vyrobni zavod rozvadédéd vysokého napéti

Vyrobni zavod rozvadécu nizkého napéti

Vyrobni zdvod ptistrojovych transformator( a senzor(
Vyrobni zdvod moduldrnich systém

Centrum digitalnich systéma

Vyvojova centra (2x)

Servisni jednotka

InZenyrska jednotka procesni automatizace
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Kde pusobime

Lokalita: Praha

Vedeni spolecnosti

Obchodni oddéleni

Marketing
Servisni oddéleni

Administrativni

zazemi




Kde pisobime
Lokalita Ostrava

Nové vyrobni a vyvojové centrum se zaméruje na hi-
tech vyrobu a vyvoj robotickych periferii,
polohovadel a robotickych bunék pro svaro- vani a
déleni materialt FlexArc®. VyuZziva nejmodernéjsi
vyrobni procesy, v€etné strojového uceni, digitalnich
a kolaborativnich reseni. Dllezitou soucasti je také
Globalni centrum pro opravy a repase robotu.

Roboticka pracovisté a repasované roboty z centra se
uplatiuji predevsim v automobilovém primyslu

nejen v CR, ale i po celé Evropé (Volvo, Brose, Benteller). Dal$im
prinosem robotického centra je vzdjemna spolu- prace ABB s
vysokymi $kolami v regionu v éele s VSB-TU.

May 15, 2024 Slide 25 ©2022. All rights reserved.



Kde pusobime
Lokalita: Vestec u Prahy

Skolici centrum
(2 ucebny, vice jak 15 robotd)







Robotika a
automatizace

Tvorime budoucnost bezpecnych a
chytrych reSeni v oblasti robotiky a
automatizace vyroby




ABB R&D centra pro lakovani

Robotics R&D System R&D Atomizer R&D
Norsko Cina USA Némecko Japonsko
Roboty - Kontroléry Cisténi povrchu Softwarova Systémy nanaseni Atomizéry
Hardware - Software Analyza lepidla Komponenty pro lakovani

Komponenty pro lakovani

HV kontroléry
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Roboty Otevirace Software (PPPac)
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Portfolio prehled — produkty & funkcéni moduly
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Pixel Paint



Technologie Pixel Paint

3.

Vice ne# 1.000 trysek v Nastavitelna frekvence
Kontrolovana atomizace Kontrola velikosti kapek atomizacni hlavé atomizace
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i Pixel Paint

h technologi

Priklady tisknutelnych vzoru tisknutelnyc
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Pripadova studie Pixel Paint




Painting PowerPac



Painting PowerPac

PIné integrovan v Robot Studiu

Nahrazuje existujici nastroje jako je Shop Floor Editor a
Robview

Umoznuje generovat drahy z plochy 3D dat dle

definovaného paternu jakozto normaly target( na plochu.
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HTE atomizér



Porovnani standardniho atomizéru s HTE
atomizérem

Zakladni informace
vzdalenost HTE atomizéru od povrchu cca 100 mm

Zakaznické vyhody

Nizsi cyklovy cas

Nizsi spotieba barev (prestriky)
Provozni naklady lakovaci kabiny

Conventional atomizer

High-TE atomizer, RB1000i-S



Porovnani atomizace tradicniho a HTE atomizéru

Typicky patern s nestabilitou uvnitf a vné Stabilni a kontrolovany patern HTE atomizéru




Deku;eme spolecnostl
SURFIN za spolupracu'
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